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 ג.  

 מעבירות זרם חשמלי למוליך העוגן תוך כדי סיבוב. שומרות על מגע חשמלי רציף עם הקומוטטור 
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 ג.

  התנגדות העוגן  .1
 .גורמת לנפילת מתח פרופורציונלית לרכיב הפעיל של זרם העומס

  ההיגב הסינכרוני .2
 גורם לנפילת מתח ריאקטיבית, שתלויה ברכיב ההשראות של זרם הסטטור.  

 גודל זרם העומס  .3
ככל שזרם העומס גבוה יותר, כך גדלות הנפילות על פני ההתנגדות וההיגב, מה שמגביר את  

 .ירידת המתח ביציאה 
  (Power Factor) גורם ההספק של העומס .4

הזרם הריאקטיבי גדול יותר ולכן נפילת המתח גדולה יותר. לעומת   מפגר,  כאשר מקדם ההספק 
עשוי להקטין את נפילת המתח ואף לבטל   (capacitive) זאת, עומס עם מקדם הספק מקדים 

 .אותה בחלק מהמקרים 

 

 :5שאלה 
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בהתחלה אפס   במצב הזה הכא"ם  ., מהירות המנוע בהתחלה אפס ואח"כ עולה בהדרגהמן ההתנעהבז  ג.

 ואח"כ עולה בהדרגה. 

I=(V-E)/R -  .לפי הנוסחה הזאת, הזרם קופץ בתחילת ההתנעה ויורד בהדרגה 
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 ג. 

,  השנאי הגדלת הזרם כמעט ואינה מגדילה את השטף, דבר שמוביל לעיוותי זרם, חימום  , במצב רוויה

 וירידה ביעילות 

 

 

 


