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 : 1שאלה 

 א. 
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 ב. 

240 50 0.15 247.5nE V Ia Ra V= +  = +  = 

 ג.  

247.5 20 0.15 244.5V E Ia Ra V= −  = −  = 

 ד. ניתן להגדיל את מתח/זרם העירור וע"י כך להגדיל את הכא"מ של הגנרטור וזה יפצה על מפל המתח. 

 

 : 2שאלה 

  א.
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 ב.
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 : 3שאלה 

 א.

I1n = Sn / U1n = 6000 / 230 = 26.09 A   

I2n = Sn / U2n = 6000 / 115 = 52.17 A   

K = U1n / U2n = 230 / 115 = 2   

I2′ = I2 / K = 52.17 / 2 = 26.09 A 

= 0.85: φcos 

Z = 0.5 + j2.9 → I2′=26.09∠−31.8∘,A   

2 1 230 26.09 3 (1.8 0.5 1882 ).9 VU U V j= − = −  =−  + 

'

22 / 188 / 2 94U U k V= = =  

 

= 1: φcos 

'

2

2 1 230 26.09 0 2.5 2.9( ) 29.76

229.76 /2 / 2 114.88
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   ב. 

= 0.85: φcos 

P1 = 6000*0.85 = 5100W   

P2 =5100-26.09^2*0.5 = 4759W   

η = P2 / P1 = 4759 / 5100 = 93.3% 

 

= 1: φcos 

P1 = 6000W   

P2 =6000-26.09^2*0.5 = 5659.65W   

η = P2 / P1 = 5659.65/ 6000 = 94.3% 

 

 ג.

 
 

 



 : 4שאלה 

 א.
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 ב. 
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 ג.
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 ד. 

בתדרים מאוד נמוכים, כדי לשמור על יחס קבוע בין מתח לתדר, גם מתח ההזנה של המנוע יורד  
 כתוצאה מכך השטף המגנטי קטן והמומנט קטן.בהתאם. 

 

 :  5שאלה 

 א.

Ea=V−Ia⋅Ra=240−60⋅0.2=228V 

 ב. 
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 ג.  

 . 60Aמומנט העומס לא השתנה ולכן זרם המנוע לא השתנה 

Ea=V−Ia⋅Ra=180−60⋅0.2=168V 
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 בקרת מהירות באמצעות שינוי מתח העוגן.  .1

 . בקרת מהירות באמצעות שינוי זרם העירור. 2

. שינוי התנגדות טורית. מחברים נגד בטור למעגל העוגן. ככל שההתנגדות גבוהה יותר, נפילת המתח גבוהה  3

 שיטה לא יעילה. .המהירות יורדת →יותר 

 

 



 :  6שאלה 

 א.

 
 ב. 

Pin_n = Pout_n / η = 15000 / 0.91 = 16,483 W 
ωr = 2π × 1460 / 60 = 152.9 rad/s 
T_n = Pout / ωr = 15000 / 152.9  = 98.2 Nm 

 ג. 

IL = Pin / (√3 × V × cos(φ)) 
IL = 16,483 / (√3 × 400 × 0.86) = 27.6 A 

 ד. 

ns = (120 * f) / p = (120 × 50) / 4 = 1500 rpm 
ωs = 2π × ns / 60 = 2π × 1500 / 60  = 157.1 rad/s 

s = (ns - nr) / ns = (1500 - 1460) / 1500 = 0.0267 

 

 

 :  7שאלה 

=TLD=G*R=180*0.3=42kgm*9.81= 529.74Nm,   nLD .א
60∗v

Π∗D
=

60∗1.5

Π∗0.6
= 47.76𝑟𝑝𝑚 

nM=
𝑛𝐿𝐷

TR
=

47.76

0.07
= 682.1𝑟𝑝𝑚,   Tm=TLD*TR=529.74⋅0.07=37.08Nm 

 
 Pmech= (37.08 × 682.1) / 9.55 = 2649.1W .ב

ns=750rpm,   S=
𝑛𝑠−𝑛𝑚

ns
=

7500 − 682.1

750
= 0.09 

ΔPcu2=Pmech*
𝑠

1−s
= 2649.1 ∗

0.09

1−0.09
= 263.5  

 

=Pin .ג √3*U*I*Cosϕ= √3*400*5.9*0.82=3348.6W 

η=
𝑃2

P1
=

2649.1

3348.6
= 0.8 = 79.1% 

 



 :  8שאלה 

 א.

D=
ton

ton+toff
=

0.8

0.8+0.2
= 0.8,   Uav=D*Vs=0.8*250=200 

/ 1000 / 0.8 1250

/ 1250/ 200 6.25

Pin Pmech W

Ia Pin Vav A

= = =

= = =
 

 

 ב. 

E=Vav−Ia⋅Ra=200−6.25⋅0.2=200−1.25=198.75V 

 ג. 

אחרי התרחשות התקלה, המנוע מאבד מתח הזנה. כתוצאה מכך המנוע יאט עד לעצירה מלאה. קצב  

 העצירה תלוי במומנט האינרציה של הרוטור. 

 
 


