
 

 הנדסאים מכונות חשמל והנע    - 90619, 97161פתרון מבחן 

 מועד ב'  – 2025קיץ 
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 : 2שאלה 
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 ד.

בבלימה זו, המנוע הופך לגנרטור. כאשר המומנט של העומס דוחף את הרוטור מהר יותר מהמהירות  

  – למקור המתח  חזרה שאליה היה מותאם המתח, הכא"מ שנוצר עולה על מתח ההזנה, וזרם זורם 

 .כלומר, אנרגיה חשמלית חוזרת לרשת

 : 3 שאלה
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 ג.  
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 ד. 

כך שכיוון המומנט   ,להפוך את כיוון הזרם בעוגן בכל חצי סיבובהוא   במנוע זרם ישר  תפקיד הקומוטטור

 .סיבוב רציף של הרוטור באותו כיווןובכך לאפשר   —המגנטי יישאר קבוע  
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 : 4 שאלה
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 ד.

כדי   ע(קבו  V/f שמירה על יחס)  כאשר משנים את התדר, יש לשנות גם את המתח באופן פרופורציונלי

לשמור על שטף מגנטי קבוע במנוע. שינוי תדר בלי התאמת מתח עלול לגרום לאובדן מומנט או לחימום  

 .יתר של הליבה
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 : 5 שאלה
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 : 6 שאלה
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   ג.

 : בעומס השראותי 

 .נגרמת ירידת מתח גדולה יותר על ההיגב של השנאי

 :(cos φ = 1) בעומס התנגדותי טהור

 .הזרם כמעט באותה מופע כמו המתח, ולכן ירידת המתח קטנה יותר
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 : 7 שאלה
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   ג.

הזרם   כא"מ. ברגע שמפסיקים את ההזנה )המנוע מנותק מהמקור(, אך הרוטור עדיין מסתובב, נוצר 

כלומר, האנרגיה מתבזבזת בתור חום   –לחום הסיבובית שנוצר עובר דרך הנגדים וממיר את האנרגיה 

 .בנגדי הבלימה

 

 

 : 8 שאלה
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 ד. 

מהירות המנוע גם תלויה בשטף המגנטי, שהוא פונקציה של זרם העירור. הגדלת זרם העירור מגבירה  

 את השטף, מה שמקטין את מהירות הסיבוב 


